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4.3.2 Numerische Lösung für sinusförmige Modulation . . . . . . . . . . 152
4.3.3 Konstant-Modulus-Algorithmus (CMA)

zur Entzerrung winkelmodulierter Signale . . . . . . . . . . . . . . 155

5 Additive Störungen 159
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10.1.2 Kohärente Demodulation von MSK- Signalen . . . . . . . . . . . . 311
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10.2.2 Inkohärente Demodulation von DPSK-Signalen . . . . . . . . . . . 322
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11 Übertragung über AGN-Kanäle 357
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16 Mehrträger-Modulation 581
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