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Einhüllenden . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
7.3 Spektralanalyse periodischer Signale . . . . . . . . . . . . 274

7.3.1 Abtastung eines zeitkontinuierlichen periodischen
Signals . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 274

7.3.2 Diskrete Fourier-Transformation einer komplexen
Exponentialfolge . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 275

7.3.3 Der Leck-Effekt . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 277
7.4 Anwendung von Fensterfunktionen im Zeitbereich . . . . . 280

7.4.1 Allgemeine Interpretation des Leck-Effektes . . . . 280
7.4.2 Hann-Fenster als Beispiel für die prinzipielle Wir-

kungsweise einer Fensterung im Zeitbereich . . . . 282
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nichtrekursives Prädiktionsfilter . . . . . . . . . . . 354

9.4.2 Das Orthogonalitätsprinzip . . . . . . . . . . . . . 357
9.4.3 Zusammenhang zwischen linearer Prädiktion und
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