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1.4 Äquivalente Tiefpass-Darstellung von Bandpass-Signalen und -Systemen . 22
1.4.1 Tiefpass-Darstellung von Bandpass-Signalen . . . . . . . . . . . . . 22
1.4.2 Strukturen von Quadraturmischern . . . . . . . . . . . . . . . . . . 24
1.4.3 Basisband-Darstellung von
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10.1.4 Kohärente Demodulation von CPM-Signalen . . . . . . . . . . . . 318
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11.1 Optimaler Empfänger für gaußsche Störungen . . . . . . . . . . . . . . . . 358
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11.4.1 Signal- und Störleistungsbeziehungen
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16 Mehrträger-Modulation 581
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17.3.2 Kohärenter Empfänger für M -stufige orthogonale Modulation . . . 676
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17.4 CDMA-Übertragung über Mobilfunkkanäle . . . . . . . . . . . . . . . . . 684
17.4.1 Bitfehlerwahrscheinlichkeit bei Einnutzer-Übertragung . . . . . . . 685
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B Auszüge aus der Linearen Algebra 751
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